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 Hong Run Precision Instruments Co., LtD.

使用说明书

OHR-C600系列低压无功功率自动补偿控制器

二、技术参数

一、产品介绍

   OHR-C600系列低压无功功率自动补偿控制器是用于低压配电系统进行无功功率补偿的专用控制器，可以与电压

等级在400V 或660V 以下的静态电容屏（柜）配套使用。输出路数为16路。控制器具有功能完善、运行稳定可靠

、控制精度高等特点。采用基波功率因数和基波无功功率作为电容器投切的依据，投切稳定无投切震荡，并提供6 

种混合补偿（共补+分补）方案，12种投切编码方式，并在有谐波的情况，能正确显示基波功率因数。 

低压无功功率自动补偿控制器带有RS485/RS232通讯接口，将采集到的电压、电流、频率、有功功率、无功功率、

电压畸变率、功率因数、温度等参数传送给其他设备。具有过电压、欠电压、欠流、断相、电压过畸变、温度保

护等功能。产品执行标准：JB/T 9663-2013《低压无功功率自动补偿控制器》

虹润

辅助电源 

信号输入 

精确度等级

 

被测功率因数

对应相位角 

通讯输出

 

控制输出 

报警输出 

绝缘电阻 

工频耐压 

环境条件 

 

安装方式  

电源电压：AC 220 V、AC 380V   允许波动±10% 

电源频率：50Hz、60Hz 

总功耗：小于8VA

交流电压：额定值：220V（相电压）或380V（相电压） 

交流电流：额定值：5A

过载：电压：1.2倍连续，2倍持续30s; 电流：1.2倍连续，10倍持续5s 

交流频率：45～65Hz

热电阻：PT100

电流：0.5 级

电压：0.5 级

功率因数：0.5 级

有功功率：1 级

无功功率：1.5 级 

温度（选用）：3 级

±180 度

RS485/RS232 通讯口 波特率1200～38400bps可设置，采用标MODBUS RTU通讯协议，

RS485通讯距离可达1公里；RS232通讯距离可达：15米。

最多16 路开关量输出，继电器输出 AC250V/1A DC30V/1A

1 路报警输出，触点容量 AC250V/2A DC30V/2A 

≥100MΩ

辅助电源和各输入线路端子组之间，试验电压为交流2.5Kv/1min 50Hz。

工作温度：-10℃～50℃ 贮存温度：-10℃～60℃ 

湿度：25%～85%RH， 不结露

标准卡入式 
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四、仪表的面板及显示功能

显示窗

确认键 移位键 减少键 增加键

显示内容提示符显示内容提示符

1）仪表外形尺寸及开孔尺寸

外形尺寸 开孔尺寸

120*120mm（方式）       105*105mm

2）显示窗

在正常测试状态下，显示8个电参数数据和
1个温度数据 
在参数设置状态下，显示参数符号或设定值

3.1、本节主要涉及重要的安全信息，请用户务必在安装使用本仪表之前仔细阅读并理解本节内容。

★仅允许具有合格资质的工作人员从事本产品的安装，且必须按照规定的安装程序来执行。

★请在从事电器安装调试工作时配备检验合格的个人安全防护装备。

★不允许单独操作。

★请在进行安装操作之前关闭所有电源。

★请在检查、测试、维护本仪表之前断掉所有电源。请关注电源系统的设计细节，包括可能有的后备电源。

★请注意不要将工作区域内的工具或者其它物体遗留在本仪表内。

★成功地安装本仪表依靠于正确的安装、操作和使用规范。忽视基本的安装要求可能会导致人身伤害以及电子

仪表或其它财产的损害。

★请在使用高阻表测试已经安装好的仪表之前，断开所有的与之相连的输入和输出连线。

★请注意高压测试有可能会导致仪表内的元件损坏。

3.2、安装使用流程

  1)、请参照装箱清单检查确认由到的仪表是否完整。如有存在遗漏请及时通知供货商或本公司。

  2)、使用前请确认被测试参数的范围满足仪表的测试参数的量程范围，严禁进行超出量程的参数测试。

  3)、使用前请确认能够提供满足仪表工作要求的工作电源。不适宜的工作电源可能烧毁仪表。

  4)、请确认仪表工作环境条件满足产品使用要求。在恶劣的环境条件下可能影响仪表精度和使用寿命。

  5)、仪表安装使用流程请参照如下步骤执行：

! 警告

三、安全注意事项

工作电源连接安装、固定 工作电源上电测试信号连接

仪表开机自检零位正常显示基本参数设置测试信号上电

扩展功能连接

扩展功能检查

A

B

C

7

8

1

2

3

4

5

6

15

16

9

10

11

12

13

14

过压 欠压 断相 过畸变 温度 过补偿 欠补偿 欠流

电源 自动 手动 过程 超前 滞后 有功 无功
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1～16投切指示灯：指示当前每路开关的投切，灯亮表示投入，灭表示切除 

A、B、C相位指示灯：指示当前电压相位

统称保护指示灯：在过压、欠压、断相、温度、畸变、欠流保护条件下，保护灯亮，

控制器不投入

 

过补偿指示灯：电容器全部切除，当前的功率因数超前于切除功率因数，过补偿灯亮 

欠补偿指示灯：电容器全部投入，当前的功率因数滞后于投入功率因数，欠补偿灯亮 

电源指示灯：控制器工作电源指示 

自动指示灯：自动投切 

手动指示灯：手动投切 

远程指示灯：通讯投切 

超前指示灯：当前的功率因数超前于切除功率因数，超前灯亮 

滞后指示灯：当前的功率因数滞后于投入功率因数，滞后灯亮

有功指示灯：有功功率为正时，灯亮；有功功率为负时，灯灭

无功指示灯：无功功率为正时，灯亮；无功功率为负时，灯灭

4）显示内容提示符

3) 操作按键

用于确认，初始界面数据显示切换

用于移位、返回和初始界面切换相位

向下查看参数或显示画面
在具体设置参数时用于减少参数数值

向上查看参数或显示画面
在具体设置参数时用于增加参数数值

确认键

左移键

减少键

增加键

五、参数设置

功率因素显示 谐波畸变率h 频率显示F 温度显示t 电压显示u 电流显示I 有功功率显示P 无功功率显示q 视在功率显示S

功率因素显示

1～16

A、B、C

过压、欠压、

断相、温度、

过畸变、欠流

过补偿

欠补偿

电源

自动

手动

远程

超前

滞后

有功

无功

在测量状态下，若默认显示设置为功率因数，则单击确认键可以依次切换查看：功率因数——谐波畸变率(H)——

频率（F）——温度（t）——电压（U）——电流（A）——有功功率（P）——无功功率（Q）——视在功率（S） 

若默认显示不是功率因数，则以设置的默认画面为循环起点。（注意：所有显示的数据均为一次侧的数据。）

流程见下图： 

备注：
在手动控制切换方式时，继电器投切操作方式为：
增加、减少键： 选择1～16路通道，显示位为最左边
一个数码管， 1～16路对应显示：1、2、3、4、5、6
、7、8、9、A、b、C、d、E、F、G
确认键：选择投放/切除
左移键：A、B、C三相功率因数显示切换

5.1、数据显示界面
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a）在测量状态下，长按确认键，

LED数据显示框显示“READ”，再

短按确认键，进入参数查看状态

，按增加键或减少键，可以依次

切换查看不同的参数。

b）在“READ”显示状态，按增加

键，LED数据显示框显示“PROG”

。再短按确认键，进入密码输入

界面，参数设置界面的初始密码

为1（该密码可以修改，但不建议

修改）。密码输入正确，进入参

数设置状态，按增加键或减少键

，可以依次切换选择不同的参数

，此时，若按确认键，可对当前

设定项进行修改（参数以闪动模

式显示），按增加键或减少键改

数值大小，按左移键移动修改位

值。修改完成后按确认键确定当

前的修改，系统显示“G00D”表

示数据修改成功，长按左移键放

弃修改的数据，并返回上一级菜

单（工作参数设定状态菜单）。

c）在参数查看或设置状态下，

如果连续4分钟无操作，系统自

动退出到初始界面。

流程见左图： 

参数显示界面

长按

参数查看显示

通讯地址

波特率

电流变比

控制方式

补偿方案

投入功率
因数

切除功率
因数

分补编码

共补编码

分补容量1

共补容量1

投入延时

切除延时

畸变率

过压门限

欠压门限

欠流值

温度值

保护使能

输出报警
继电器使能

软件版本号

默认画面

参数设置值

通讯地址

波特率

电流变比

控制方式

补偿方案

投入功率
因数

切除功率
因数

分补编码

共补编码

分补容量1

共补容量1

投入延时

切除延时

畸变率

过压门限

欠压门限

欠流门限

温度值

保护使能

输出报警
继电器使能

一键恢复
出厂设置

默认画面

参数设置值

参数设置界面

密码输入
界面

密码

参数设置
成功

自动
返回

密码输入验证，按增、减键修改数值，
按移位键修改输入位（初始密码为0001）

长按

长按 数据显示界面

自动返回

进入密码输入，按增、减键修改数值，
按移位键修改输入位，按确认键确认
输入（厂家参数初始化密码为1234）。

密码正确，执行参数初始化，完成后
显示“G00D”成功提示，并自动返回
密码错误，自动返回“A-KEY”菜单。

5.2、参数查看与设置



5.3、参数设置说明：

- 5 -

参数名称

coDE

密码

DiSP

默认画面

ADDR

仪表地址
BAuD

波特率
ct

电流变比
coNL

控制方式

PREc

补偿方案

coS .i
投入功率

因数

coS .o
切除功率

因数

coD .F
分补编码

coD .G
共补编码

                   说          明

设置编程密码

1：电压、2：电流、3：有功功率、4：无功功率、5：视在功率、

6：功率因数、7：谐波畸变、8：频率、9：温度 

仪表地址Addr

通讯波特率Baud,可设为2400bps、4800bps、9600bps、

19200bps

输入值为电流互感器一次值

例如电流互感器变比为500/5，输入500

设置控制器的控制方式：

1-自动运行：根据编码方式和补偿方案自动控制投切

2-手动运行：在功率因数显示界面，按键投入切除

3-远程运行：控制器的投切受通讯控制

数码管第1位显示0～5表示分补路数值，第2、3位表示共补路数，

第4、5位表示分补路数；结合补偿方案可重新定义共补路数、分

补路数

0：共补16 路，分补0 路；  1：共补13 路，分补1 路

2：共补10 路，分补2 路；  3：共补7 路，分补3 路

4：共补4 路，分补4 路；   5：共补1 路，分补5 路

当电网的功率因数低于此门限值，控制器将考虑投入电力电容器

组来提高电网的功率因数，使电网的功率因数达到预置范围。

当电网的功率因数高于此门限值，控制器将考虑切除电力电容器

组来降低电网的功率因数，使电网的功率因数达到预置范围。

指定每只分补电力电容器组容量大小比例关系，12种编码方式： 

编码代码    电容器容量比列（C1—Cn） 

1.1.1.1       1:1:1:1:1:      :1 

1.2.2.2       1:2:2:2:2:      :2 

1.2.4.4       1:2:4:4:4:      :4 

1.2.4.8       1:2:4:8:8:      :8 

1.1.2.2       1:1:2:2:2:      :2 

1.1.2.4       1:1:2:4:4:      :4 

1.1.2.8       1:1:2:4:8:      :8 

1.2.3.3       1:2:3:3:3:      :3 

1.2.3.6       1:2:3:6:6:      :6 

1.1.2.3       1:1:2:3:3:      :3

1.1.2.6       1:1:2:3:6:      :6 

1.2.2.1       1:1:1:1:1:      :1 

注：1.2.2.1 编码主要用于滤波LC回路的投切控制，每组LC回路

的基波补偿容量要求相等。

指定每只共补电力电容器组容量大小比列关系 

12种编码方式同分补编码

取值范围

0～9999

1～9

1～247

02.40、04.80、

09.60、19.20

5～6300

1～3

0 16.00

1 13.01

2 10.02

3 07.03

4 04.04

5 01.05

滞后L:0.85～

滞后L:1.00

滞后L：0.9～

超前C：0.9

1.1.1.1 

1.2.2.2 

1.2.4.4 

1.2.4.8 

1.1.2.2 

1.1.2.4 

1.1.2.8 

1.2.3.3 

1.2.3.6 

1.1.2.3 

1.1.2.6 

1.2.2.1

同分补编码

出厂预设值

0001

6

1

9600

500

 1

3 07.03

0.95

0.98

1.1.1.1

1.1.1.1
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参数名称

cAP .F

分补容量1

cAP .G

共补容量1

toN

投入延时

toF

切除延时

thDu

畸变率

ou

过压门限

Lu

欠压门限

Li

欠流门限

tP

温度值

EN

保护使能

J-EN

输出报警

继电器使能

A-  EY

一键恢复

出厂设置

                   说          明

指定第一只分补电力电容器组的容量。

当控制器采用无功功率作为投切电力电容器组的控制物理量时，

它必须知道自己驱动的每个回路电力电容器组的容量，由于控制

器采用了输出编码控制参数，此参数指定了每组电力电容器组之

间的容量比例关系，所以只要用户输入第一回路电力电容器组的

容量与输出编码，控制器就能根据这两个参数自动计算出所有回

路电力电容器组的容量，使用时用户必须输入第一回路电力电容

器组容量，此参数在电力电容器的铭牌上有标识。

指定第一只共补电力电容器组的容量。

说明同第一路分补电容组容量。

从控制器检测到可以投入电力电容器组的时刻起到控制器发出投

入电力电容器组的控制指令止，这段时间被称为投入延时。

根据现场功率因数的变化周期进行设定投切延时时间。设定值过

小，将引起补偿电容的频繁投切，影响继电器和补偿电容的使用

寿命；过大将使投切动作缓慢，影响补偿效果。

从控制器检测到可以切除电力电容器组的时刻起到控制器发出切

除电力电容器组的控制指令止，这段时间被称为切除延时。

说明同上

预置电压畸变率门限：当电压谐波畸变率超过此门限后控制器将

一次性切除所有电力电容器组，动作回差：1%

预置过电压门限：当任意一相电压超过此门限后控制器将逐路切

除所有电力电容器组。动作回差：5V 

预置欠电压门限：当任意一相电压低于此门限后控制器将一次性

切除所有电力电容器组。动作回差：5V 

预置欠流门限

1、当任意一相电流低于此门限后控制器将处于闭锁状态(不投、不切)

2、当电流降低到零时，执行切除。

预置温度超标门限：当温度高于此门限后控制器将一次性切除所

有电力电容器组。如将报警事件设置为温度时，当环境的温度超

过此门限报警继电器触点将由常开变为常闭，用户可利用此特性

控制轴流风机（或空调）来调节补偿装置的温度。动作回差：5℃

保护使能功能

Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

温度 欠流 断相 过谐 欠压 过压

1--报警保护开启；0--报警保护关闭

输出报警继电器使能功能

Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

温度 欠流 断相 过谐 欠压 过压

1--输出报警继电器开启；0--输出报警继电器关闭

恢复出厂设置

取值范围

1～200Kvar

1～600Kvar

1～240s

1～240s

0.010～0.900

(1.0～90.0%)

220.0～260.0

100.0～200.0

0.010～0.600

(0.10%～60.0%)

20.0～100.0 

0～63

(对应十六进制

0x00～0x3F)

0～63

(对应十六进制

0x00～0x3F)

出厂预设值

5

15

5

5

0.050

(5%) 

250.0

150.0

0.50

(50%)

50.0

31

31

1234



6．2、仪表接线指南

6.2.1、仪表总接线图

6.2.2、符号描述

符号 符号描述 描述

保险丝

电容电流互感器

保护接地

CTs

6．1、仪表型谱

六、仪表型谱及接线指南

代码
S

宽*高*深
120*120*115mm

②控制输出 ⑤柜体温度监控③报警输出①规格尺寸

代码
8
16

控制输出
8路控制输出
16路控制输出

代码
X
T

温度监控
无温度监控
柜体温度监控

代码
 X
 1

报警限数
无输出
1限报警

④通讯输出 ⑥供电电源

代码
A

供电范围
AC220V/AC380V

代码
X
D1

D2

通讯接口(通讯协议)
无输出
RS485通讯
(Modbus RTU)
RS232通讯
(Modbus RTU)

- 7 -

1 1413121110985 76432

TXD RXD

34 35 39383736

IA* IA IC* IC

GND COM1

IB* IBVA VNVB VC

17 1918 3231302928272625

AL1

Temp1

1615

33 424140

A B
RS485/RS232

20 2221 2423

K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8

COM2K9 K10 K11 K12 K13 K14 K15 K16AC220V

Temp2

AC380V

信号灯

断路器 接触器

电抗器

① ② ③ ④ ⑤
OHR-C600

⑥

Pt100
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6.2.3、接线示例 

工作电源为380V（220V工作电源，只要18号接B相，17号改为接零线N）。

1 1413121110985 76432

TXD RXD

34 35 39383736

IA* IA IC* IC

GND

IB* IBVA VNVB VC

17 1918 3231302928272625

DO

Temp1

1615

33 424140

20 2221 2423

K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8

COM2 K9 K10 K11 K12 K13 K14 K15 K16220V

Temp2

380V0V DO

COM1

A

B

C

A

B

C

负载
电源

CTs

N

N

A

B

C

N

去负载

七、控制器使用

7.1、控制策略说明

1、采用编码电力电容器组，控制器将自动组合合适的容量进行控制，对于静态型控制器为了满足电磁兼容的要求

或减少投入涌流，将以投入延时为时间间隔逐路投入；对于动态型控制器，一步到位投入。 

2、由于切除电力电容器不会造成涌流的产生，如需要切除多组电容器组时将一步完成。

3、控制器将尽力使用共补电力电容器来提高电网的功率因数。 

7.2、过补偿与欠补偿

当所有电容器组都切除(指投切控制信号)，功率因数高于切除门限，过补偿灯将亮，出现这种现象的原因有以下

几种： 

1、电力电容器投切开关失去控制(开关常闭)；      

2、电流信号的同名端或相位连接有错误；

3、切除门限预置太低；

当所有电容器组都已投入(指投切控制信号)，功率因数低于投入门限，欠补偿灯将亮，出现这种现象的原因有以

下几种： 

1、补偿容量不够； 

2、电力电容器投切开关不受控制(开关常开)； 

3、电流信号线连接错误；  

4、电流信号互感器取样位置不对； 

5、投入门限预置太高。

 

7.3、补偿参数的使用 

7.3.1、补偿方案

补偿方案是指控制器输出共补路数和分补路数。用户在使用本控制器之前应根据补偿装置工作现场电力参数的特

点首先确定补偿的总容量，然后确定共补总容量和分补总容量。

1、根据共补总容量可确定共补电容器的只数，即共补输出回路。

2、根据分补总容量可确定各相分补电容器的只数，即分补输出回路。

3、根据共补输出回路和分补输出回路，就可以确定补偿方案。
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范例1：某用户的补偿装置需要安装共补电容器组16 只，由于3 相负载非常平衡未使用分补电容器。那么此用户

应选用16-0 补偿方案，共补输出回路选16，分补输出回路选0。

范例2：某用户的补偿装置需要安装共补电容器组3 只，由于3 相负载中度不平衡每相各使用3 只分补电容器。那

么此用户应选用7-3 补偿方案，共补输出回路选7，分补输出回路3。

举例3：某用户3 相负载非常不平衡每相各使用5 只分补电容器，共补电容器未使用。那么此用户应选用1-5 补偿

方案，共补输出回路选0，分补输出回路选5。 

7.3.2、编码方式

为了适应电网负载大小变化而进行电容器容量大小搭配的方法被称为输出编码。本控制器提供了12 种编码方式。

与传统的固定容量的方式相比，优点如下：

1、提高了电容器组和交流接触器的使用寿命；

2、补偿效果更佳；

3、避免了投切震荡。

八、常见故障的分析和排除方法

用户在实际应用中，可能会遇到以下问题： 

8.1、为什么手动不能投入？

1）检查控制器是否处于保护状态，在保护状态下是不能手动投入电容器组的。

2）检查控制器是否处于在手动运行状态。

3）检查控制器的测量数据查看状态，是否在功率因数界面。

4）检查手动相位是否正确。如用户想手动投入C 相电容器组，而相位指示灯B 相亮，则会出现C 相电容器组不能

投入的现象，用户只需操作相位选择键，使C 相指示灯亮即可。 

5）检查补偿方案和共分补输出回路参数预置是否正确。如当用户将共补输出回路参数预置成0 的话，共补电容器组

就不能手动或自动投入。如当用户将分补输出回路参数预置成0 的话，任意分补电容器组就不能手动或自动投入。 

8.2、为什么自动不能投入？ 

1）检查控制器是否处于保护状态，在保护状态下是不能自动投入电容器组的。 

2）检查控制器是否处于自动运行状态。 

3）检查补偿方案和共分补输出回路参数预置是否正确。 

8.3、为什么通讯不能投入？ 

1）检查控制器是否处于保护状态，在保护状态下是不能自动投入电容器组的。 

2）检查控制器是否处于通讯运行状态。 

3）检查补偿方案和共分补输出回路参数预置是否正确。 

8.4、为什么系统功率因数低于目标功率因数，控制器却不投入电容器组？ 

当系统功率因数低于投入目标功率因数时，相对于用户定义的投入目标功率因数值来说，电网处在欠补偿状态。

由于本控制器的控制物理量是无功功率，当欠补偿的无功功率小于0.65倍阶梯容量时，控制器将拒绝投入电容器组。

8.5、为什么系统功率因数高于目标功率因数,控制器却不切除电容器组？ 

当系统功率因数高于切除目标功率因数时，相对于用户定义的切除目标功率因数值来说，电网处在过补偿状态。

由于本控制器的控制物理量是无功功率，当过补偿的无功功率小于0.5 倍阶梯容量时，控制器将拒绝切除电容器

组。

8.6、为什么投入若干只电容器组后，控制器显示的功率因数却不怎么变化？

检查信号电流互感器安装的位置，本控制器要求信号电流互感器安装在电容柜与负荷柜的公共连接处，也就是说

电流互感器能同时反映电容柜与负荷电流大小的变化，如用户将信号电流互感器安装在负荷母线侧，则不能反映

电容柜电流的大小，就会出现这种现象。 
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本仪表具有与上位机通讯功能，上位机可完成对下位机的自动调校、参数设定、数据采集、监视控制等功能。配

合工控软件，在中文WINDOWS下，可完成动态画面显示、仪表数据设定、图表生成、存盘记录、报表打印等功能。 

技术指标通讯方式：串行通讯RS485，RS232，波特率：2400 ～ 19200 bps 

数据格式: 一位起始位，八位数据位，一位停止位

★具体参数请参见《仪表通讯光盘》

九、通讯设置

8.7、为什么控制器显示的有功和无功与实际值悬殊太大？

1）当使用环境有大量的谐波时，有可能误差太大，这属于正常现象，不会影响电容器组的自动投切。因为本控制

器测量的是基波有功和基波无功功率。

2）检查电流互感器的变比设置是否正确。
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